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FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
1.1 Institutia de Invatamant Universitatea Nationala de Stiinta si Tehnologie Politehnica
superior Bucuresti
1.2 Facultatea Electronica, Telecomunicatii si Tehnologia Informatiei
1.3 Departamentul Telecomunicatii
1.4 Domeniul de studii Inginerie Electronica, Telecomunicatii si Tehnologii Informationale
1.5 Ciclul de studii Masterat
1.6 Specializarea Controlul si Propulsia Vehiculelor Electrice
2. Date despre disciplina
2.1 Denumirea disciplinei (ro) Controlul fara senzori al masinilor electrice
(en) Sensorless Control of Electrical Machines
2.2 Titularul activitatilor de curs Conf. Dr. Mihai Stanciu
2.3 Titularul activitatilor de seminar / laborator Conf. Dr. Mihai Stanciu
2.4 Anul de 2.5 2.6. Tipul de 2.7 Regimul
studiu 2 Semestrul I evaluare v disciplinei Ob
iﬁ;;ﬁ‘ii DS iigcfp‘i?r‘lleli UPB.04.M3.0.24-24 | 2.10 Tipul de notare | Nota
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1 Numar de ore pe saptamana 4 Din care: 3.2 curs |2.00 | 3.3 seminar/laborator |2
3.4 Total ore din planul de invatamant 56.00 | Din care: 3.5 curs |28 |3.6 seminar/laborator |28
Distributia fondului de timp: ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate 42
Pregdtire seminarii/ laboratoare/proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri
Tutorat 0
Examindri 2
Alte activitati (daca exista): 0
3.7 Total ore studiu individual 44.00
3.8 Total ore pe semestru 100
3.9 Numarul de credite 4
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum curs de masini electrice
4.2 de rezultate ale Tnvatarii N/A
5. Conditii necesare pentru desfasurarea optima a activitatilor didactice (acolo unde este cazul)
5.1 Curs Proiector
5.2 Seminar/ < < . g .
Laborator/Proiect sald dotatd cu aparate electronice specifice (osciloscop, etc)
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6. Obiectiv general

Studiul controlului fara senzori al masinilor electrice.

7. Competente

Studentii:

demonstreaza ca detin cunostinte de baza in domeniul controlului masinilor
electrice;coreleaza cunostintele,,aplica in practica

cunostintele dobandite; aplica metode si instrumente standardizate, specifice
domeniului, pentru realizarea procesului de evaluare a unei situatii, in functie de
problemele identificate si identifica solutii.

Studentii:

- lucreaza n echipa si comunica eficient, coordonandu-si eforturile cu ceilalti membriai
echipei pentru rezolvarea de situatii problema de complexitate medie.

- au autonomie si gandire critica: abilitatea de a gandi in termeni stiintifici, de a cautasi
Transversale analiza date Tn mod independent, precum si de a identifica solutii.

(generale) - Au capacitate de analiza si sinteza : prezinta in mod sintetic cunostintele dobandite,ca
urmare a unui proces de analiza sistematica.

- Implementeaza elemente de inteligenta emotionala Tn gestionarea unor situatii
deosebite din viata lor profesionala, demonstreaza stapanire de sine si obiectivitate n
luarea deciziilor in situatii stresante

Specifice

8. Rezultatele invatarii

5

3

Definesc si clasifica notiuni si procese din domeniul controlului masinilor electrice

Aplica, 1n situatii tipice, metodele de baza din domeniul respectiv

Inteleg si sunt capabili sa foloseasca conceptele fundamentale ale controlului masinilor electrice
fara senzori

Cunostinte
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Selecteaza si grupeaza informatii relevante intr-un context dat.

Utilizeaza argumentat principii specifice In vederea rezolvarii unor probleme teoretice
siexperimentale.

Lucreaza productiv 1n echipa.

Verifica experimental solutii identificate.

Rezolva aplicatii practice.

Interpreteaza adecvat relatii de cauzalitate.

Formuleaza concluzii la experimentele realizate.

Aptitudini

Demonstreaza receptivitate pentru contexte noi de invatare.

Colaborareaza cu ceilalti colegi si cadre didactice in desfasurarea activitatilor didactice
Demonstreaza autonomie 1n organizarea situatieii de Tnvatare sau a situatiei problema de rezolvat
Dovedesc responsabilitate sociala prin implicarea activa in viata sociala studenteasca
Demonstreaza aptitudini de gestionare a unor situatii din viata reala (gestionarea
timpului,colaborare versus conflict)

Sunt capabili sa comunice si sa colaboreze cu specialisti In domenii diferite de electronica pentru
aasigura solutii electronice problemelor tehnice ale acestora.

Sunt capabili sa functioneze ca lideri ai unor echipe compuse din oameni cu specializari diferite
sicu nivele de calificare diferite.

Sunt capabili sa ia decizii pentru rezolvarea unor probleme curente sau neprevazute legate de
functionarea aparaturii electronice.

Sunt capabili sa comunice si sa prezinte materiale tehnice de specialitate In limba engleza

si autonomie

5

Responsabilitate

9. Metode de predare

Sunt folosite metode de predare atat expozitive (prelegerea, expunerea), cat si conversative-
interactive,bazate pe modele de invatare prin descoperire, facilitate de explorarea directa si indirecta a
realitatii(experimentul, demonstratia, modelarea), dar si pe metode bazate pe actiune, precum exercitiul,
activitatilepractice si rezolvarea de probleme.

In activitatea de predare sunt utilizate prelegeri, folosind prezentari Power Point.

10. Continuturi

CURS
Capitolul Continutul Nr. ore
1 Introducere in masini electrice. Aspecte de teoria controlului, Recapitulare. 0
2 Dispozitive semiconductoare de putere folosite pentru comanda masinilor electrice 0
3 Teoria controlului fara senzori. Controlul vectorial al masinilor electrice. 0
4 Studiul motoarelor pas cu pas. Scheme de comanda. 0
5 Studiul motoarelor de tip BLDC. Scheme de comanda 0
6 Invertoare pentru masini electrice 0
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7 Scheme de tip sensorless pentru comanda masinilor electrice. 0
Total:

Bibliografie:
http://ham.elcom.pub.ro/SCOEM
R. Krishnan, Permanent Magnet Synchronous and Brushless DC Motor Drives

LABORATOR
Nr. crt. Continutul Nr. ore

Motoare pas cu pas (I)

Motoare pas cu pas (II)

Motoare BLDC (I)

Motoare BLDC (II)

Scheme de comanda sensorless si drivere dedicate (I)
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Scheme de comanda sensorless si drivere dedicate (II)

Total: 14

Bibliografie:
http://ham.elcom.pub.ro/SCOEM

R. Krishnan, Permanent Magnet Synchronous and Brushless DC Motor Drives

11. Evaluare

Tip activitate 11.1 Criterii de 11.2 Metode de evaluare 1.1'3 .P ondere din nota
evaluare finala

11.4 Curs examen examen Scris 50%

11.5 notd pe fiecare lucrare de o

Seminar/laborator/proiect laborator laborator >0%

11.6 Conditii de promovare
Minim 50% din total

12. Coroborarea continutului disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor angajatorilor si asociatiilor
profesionale reprezentative din domeniul aferent programului, precum si cu stadiul actual al
cunoasterii in domeniul stiintific abordat si practicile in institutii de invatamant superior din Spatiul
European al Invatamantului Superior (SEIS)

Scopul sistemelor de control automat a fost Imbunatatirea activitatii industriale. Controlul automat este
omniprezent si nici o aplicatie din aceste domenii nu poate fi realizatd fara cunoasterea notiunilor si
principiilor de baza ale controlului automat. Controlul fara senzori este o extensie a metodelor clasice de
control automat. Noi aplicatii ale tehnologiilor vechi sint acum posibile pe baza schemelor de control fara
senzori.

Data completarii Titular de curs Titular(i) de aplicatii

Conf. Dr. Mihai Stanciu Conf. Dr. Mihai Stanciu


http://ham.elcom.pub.ro/SCOEM
http://ham.elcom.pub.ro/SCOEM
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Data avizdrii in departament Director de departament

27.10.2024 Conf. Dr. Serban Georgica Obreja
W PSain

Data aprobadrii in Consiliul Facultatii Decan

25.10.2024 Prof. Dr. Mihnea Udrea
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